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OAC-CBX-DIO8

“ UBERSICHT
o000 Das OAC-CBX-DIO8-Modul verfiigt Gber einen MB90F497 Microcontroller, der die
CAN-Daten in seinem lokalen SRAM zwischen speichert. Die Firmware wird im Flash

gehalten. Zur Speicherung von Parametern dient ein serielles EEPROM.

Die 8 digitalen Ein/Ausgange sind frei als Ausgang oder Eingang wahlbar.

Die Versorgungsspannung und der CAN-Bus-Anschluss werden entweder iber den
in die Modulschiene integrierten InRailBus-Verbinder oder separat lGiber einen 5-po-
ligen Stecker mit Federkraft-Anschluss-Kontakten zugefihrt.

ZReNOUVbWNET

yH Die CANopen Knotennummer und die CAN-Bitrate kénnen tiber 3 auRen liegende
Drehschalter eingestellt werden.

Abb. 01:
OAC-CBX-DIO8-Modul

TECHNISCHEN DATEN

CBX-DIOS8

Allgemeine technische Daten

Nennspannung: 24 V/DC
Versorgungsspannung Eingangsspannungsbereich: 18...30 V/DC
Stromaufnahme (24 V, 20 °C):  Typ.: 30 mA (ohne VIO) max.: 40 mA

X100 (4-pol. COMBICON-Stecker mit Federkraftanschluss-Kontakten)
- 24V-Spannungsversorgung

X101 (5-pol. ME-MAX-TBUS-Verbinder, Phoenix Contact)
- CAN-Schnittstelle und Spannungsversorgung liber InRailBus

Steckverbinder X400 (20-pol. Mini-COMBICON-Stecker) - Digitale Ein-/Ausgdnge
X600 (5-pol. Mini-COMBICON-Stecker) - CAN-Schnittstelle

Nur fiir T | p . vecke:
X200 (6-pol. COMBICON-Stecker)
der Stecker befindet sich innerhalb des Gehaduses

Temperaturbereich -20 °C ... +85 °C Umgebungstemperatur

Luftfeuchtigkeit max. 90%, nicht kondensierend

Breite: 22 mm, Hohe: 121 mm, Tiefe: 113 mm
(EinschlieRlich Tragschienenhalterung und Steckeriiberstand)

Gewicht Gewichtca. 125 g
Tabelle 01: Allgemeine Daten des Moduls

Abmessungen

Digitale Ein/Ausgange

8 1/0-Kandle, wahlweise Ein- oder Ausgang

Anzahl Uberspannungsfest (max. 30V)

Digitale Ausgangsschaltung

Ausfihrung Plus-schaltend
Nennspannung 24V

Nennbelastbarkeit bis zu 1 A

Digitale Eingangsschaltung

Nennspannung 24V
Schutzschaltungen 20-pol. Mini-Combicon

Tabelle 02: Daten der digitalen Ein/Ausgange

LEDS
[ LEDE | (rot) | CAN Error Das OAC—CB?_(—DI_OS—ModuI__verngt Uber 4 Status-LEDs
[ ‘:m } LEDS | (gram | CAN Status und 8 LEDs fiir die I/O-Kanale.
LEDM | (rot) | Error LED Die Bezeichnungen der Blinkzustinde der einzelnen
LEDV | (grim) | VIO LED LEDs wurden in Anlehnung an die Bezel_chnungen |n_f:ler
7 — CANopen-Norm DS303-3, V 1.2 (Kapitel 3.1) gewahlt
4 “<—| R (grim EDilr?t_‘;?r:Zrl—S und sind in den folgenden Kapiteln beschrieben.
OAC-CBX
-DIO Tabelle 03: LED Beschreibung
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Abb. 03: Darstellung der LEDs in der Frontplatte




Blinkzustande der LED
Es gibt prinzipiell 8 Blinkzustande, die die LEDs annehmen kénnen:

Blinkzustand | Anzeige (Die rote und die griine LED blinken gegenphasig!)
an LED an
aus LED aus
Blinken LED blinkt mit 2,5 Hz
Flackern LED flackert mit 10 Hz
1 Blitz LED 200 ms an, 1400 ms aus
2 Blitze LED 200 ms an, 200 ms aus, 200 ms an, 1000 ms aus
3 Blitze LED 2x (200 ms an, 200 ms aus) + 1x (200 ms an, 1000 ms aus)
4 Blitze LED 3x (200 ms an, 200 ms aus) + 1x (200 ms an, 1000 ms aus)

Tabelle 04: Anzeigefunktion der LEDs
Bedeutung der CAN-Error-LED

LED-Kennung

Anzeigefunktion

Aufdruck | Farbe

Blinkzustand | Bedeutung

E rot

aus kein Fehler

1 Blitz CAN-Controller ist in Error Active

CAN-Controller ist Bus Off (oder Kodierschalterstellung ID-Node >

an 7F, beim Einschalten)
Heartbeat- oder Nodeguard-Fehler aufgetreten.
2 Blitze Die LED geht automatisch wieder aus, wenn wieder Nodeguard/

Heartbeat-Messages empfangen werden.

Tabelle 05: Anzeigefunktion der roten CANopen Error-LED
Bedeutung der CANopen-Status-LED

LED-Kennung

Anzeigefunktion

Aufdruck | Farbe

S grin

Blinkzustand | Bedeutung
Blinken Preoperational
an Operational
1 Blitz Stopped
3 Blitze Modul ist im Bootl_oadt_er—Mode (oder Kodierschalterstellung
ID-Node > 7F, beim Einschalten)

Tabelle 06: Anzeigefunktion der CANopen Status-LED

Bedeutung der Error-LED

LED-Kennung

Anzeigefunktion

Aufdruck | Farbe

Blinkzustand | Bedeutung

M rot

aus kein Fehler

Fehler an einem der fehleriiberwachten Ausgange.

- Ist das Modul wahrend des Fehlers in den Zustand Stopped
gewechselt, so bleibt die LED auch an, wenn der Fehler
nicht mehr existiert

- Fehler, die erst nach Eintreten des Stopped Zustandes
auftreten, werden nicht angezeigt.

an

EEPROM Fehler

- gespeicherte Daten hatten eine ungiltige Checksumme und
Default-Werte wurden geladen.

- Blinkzustand bleibt, bis das Modul einen Reset durchfiihrt
oder ein Fehler an den Ausgdngen auftritt.

2 Blitze

Tabelle 07: Anzeigefunktion der Error-LED

VIO-LED

Die in der folgenden Tabelle beschriebenen Anzeigefunktionen gelten nur, wenn sich das Modul im
Zustand Operational befindet und sowohl Output Port als auch Output Port Config gesetzt sind.
Treffen diese Bedingungen nicht zu, ist die LED immer an.

&

Die Angaben in diesem Dokument sind unverbindlich. Aktuelle technische Daten stehen auf Anfrage gern zur Verfligung.

Fur die Richtigkeit der Informationen wird keine Haftung tibernommen. OAC-CBX-DIO8-PT-101.01-DE
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OAC-CBX-DIO8

Anzeigefunktion

LED-Kennung wenn das Modul im Zustand Operational ist und Output Port und Output Port Config gesetzt sind

Aufdruck | Farbe | Blinkzustand | Bedeutung

aus Messwert der Betriebsspannung der Digitalausgdange kleiner als 5 V
Blinken Messwert der Betriebsspannung der Digitalausgange kleiner als 18 V
\% grin
Flackern Messwert der Betriebsspannung der Digitalausgange hoéher als 28 V

Messwert der Betriebsspannung der Digitalausgange innerhalb der

an
Grenzwerte

Tabelle 08: Anzeigefunktion der VIO-LED

CBX-DIOS8

Besondere Blinkzustinde
Dieser Zustand wird von der CANopen-Status-LED und der CAN-Error-LED gemeinsam angezeigt:

LED-Anzeige Status
CANopen-Status-LED: 3 Blitze Die Kodierschalter fiir die Node-ID stehen auf einer ungiiltigen ID,
CAN-Error-LED: an das Modul wird angehalten.
Tabelle 09 : Besondere Blinkzustiande |/O-LED 1-8
1/O-LED 1-8
LED | Zustand des Kanals 10 1-8
sede ] Eingangsspannung unterhalb der unteren Schaltschwelle, bzw.
0000 aus
‘ Ausgang ausgeschaltet
O?Sfc?sBx an Eingangsspannung oberhalb der oberen Schaltschwelle, bzw.
Ausgang eingeschaltet
Abb.03: Darstellung der
LEDs in der Frontplatte Tabelle 10: Zustand des Kanals 10 1-8
Kodierschalter

Einstellung der Bitrate

Die CAN-Bitrate wird mit dem Kodierschalter Baud eingestellt.

Uber den Kodierschalter kénnen Werte von 0, bis F, eingestellt werden.
SW501: Baud Rate

SW500: Node-ID LOW Die Einstellung der Bitrate ist flir ANDRAS CAN-Module generell fest-
SW502: Node—-ID HIGH gelegt auf 500 kBit/s.

Folgende Einstellung ist daher zu wahlen:

A—Fh - -
— Kodierschalter-Stellung Bitrate
Co SW501 [Hex] [kBit/s]
= 2 500
;}‘—J‘}L Alle anderen Einstellungen sind ungiiltig!
Abb. 04: Position .
- der Kodierschalter Tabelle 11: Index der Bitrate!

Einstellung der Node-ID iiber die Kodierschalter

Der Adress-Bereich des OAC-CBX-DIO8-Moduls ist dezimal von 32 bis 63 bzw. hexadezimal von 20 bis 3F
einstellbar.

Der Kodierschalter SW502 HIGH dient zur Einstellung der 3 hoherwertigen Bits (hoherwertiges Nibble), der
Kodierschalter SW500 LOW zur Einstellung der 4 niederwertigen Bits.

Achtung!

Die Auswertung der Kodierschalter durch die Firmware erfolgt beim Einschalten des Mo-
duls. Anderungen der Einstellungen miissen daher vor dem Einschalten durchgefiihrt
werden, da Anderungen wihrend des Betriebes keine Auswirkungen haben.

Auch nach einem Reset (z.B. NMT-Reset) werden die Einstellungen erneut eingelesen.
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HARDWARE-INSTALLATION O
Anschlussiibersicht OAC-CBX-DIO8 Baugruppe
|
X101: X400 X400
CAN-Spannungsversorgung - - =
Uber TBUS-Stecker (InRailBus Lt
. -DIO8
“ SW501: Baud Rate o
oose <l xe00: |
SW500: Node-ID LOW H CAN-
: X400: SW502: Node-ID HIGH Lo
3 Digitale
2 Ein-/Ausginge L9 X100:
2 M Spannungs- m
SI agliaiazia versorgung
e A—N
8765 T 1
0000 ‘\ \‘
OAC-CBX Il l\
-DIO.
"] x600 {7E :
| X600 i X101:

CAN-Spannungsversorgung
Uber TBUS-Stecker (InRailBus)

Abb. 05: Anschliisse des OAC-CBX-DIO8-Moduls

Die Signalbelegung der Steckverbinder sind nachfolgend in tabellarischer Form detailliert dargestellt.

Einbau des Moduls bei Verwendung des
InRailBus-Verbinders

Sollte der CAN-Bus und die Versorgungsspannung lber den In-
RailBus angeschlossen werden, gehen Sie bitte wie folgt vor:

1. Der Tragschienen-Busverbinder des InRailBus wird an
— ) die Tragschiene angelegt und durch leichtes Andriicken
Abb. 06: Tragschiene .
mit Busverbinder auf der Tragschiene aufgerastet. Durch zusammenste-
cken der einzelnen Busverbinder werden die Kommuni-
kations- und Leistungssignale untereinander kontaktiert.
Die Busverbindung kénnen beliebig vor oder nach dem
Aufstecken in des OAC-CBX-Moduls verbunden werden.
Ein Tragschienen-Busverbinder ist im Lieferumfang des
OAC-CBX-Moduls enthalten.

kerbung 2. Halten Sie das Modul leicht schrdg nach hinten gekippt
Trag- und setzen Sie das CBX-Modul auf den Busverbinder, so
schiene dass der obere Teil der Tragschiene dabei in die Einwer-
bung greift.
Abb. 07: Einsetzen A verbinder 3. Schwenken Sie nun das CBX-Modul auf die Tragschiene
des OAC-CBX-Moduls auf, indem Sie das Modul entsprechend der Pfeilrichtung

in der Abbildung nach unten an die Tragschiene heran
dricken. Dabei wird das Gehduse durch die Fihrungs-
schiene des Verbinders mechanisch gefiihrt.

4. Beim aufschwenken des OAC-CBX-Moduls rastet der un-
tere Fulriegel auf dem unteren Teil der Tragschiene ein.

I{:";‘]ige‘ne Das Modul sitzt nun fest auf der Tragschiene und ist liber
den Busverbinder mit dem InRailBus verbunden.

FuR— Verbinden Sie ggf. noch die Busverbinder untereinander

riegel und schlieRen Sie die +24 V Versorgungsspannung und

das CAN-Interface an denInRailBus an.

Abb. 08: Eingebautes i _ H
OAC-CBX-Modul Anschluss des Moduls iiber den CBX-InRailBus

gtBUS' Um die Versorgungsspannung und die CAN-Signale iiber
ecker . R . L X R

den InRailBus anschlieBen zu koénnen, bendtigen Sie einen

Anschlussstecker. Dieser Stecker ist nicht im Lieferumfang des

OAC-CBX-Moduls enthalten. Er muss gesondert bestellt werden.

Stecken Sie den Anschlussstecker, wie in Abb. 10 beschrieben,
von rechts in die Buchsenseite des duReren Tragschienen-
Busverbinders des InRailBus. SchlieRen sie nun das CAN-
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Obbk;_og: Tragsgf}\ienehrlnit IntRaillBus— Interface und die Versorgungsspannung (liber den

erbindern un nschlussstecker 50
Anschlussstecker an. ».

Die Angaben in diesem Dokument sind unverbindlich. Aktuelle technische Daten stehen auf Anfrage gern zur Verfligung.

Fur die Richtigkeit der Informationen wird keine Haftung tibernommen. OAC-CBX-DIO8-PT-101.01-DE
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OAC-CBX-DIOS8

Anschluss der Versorgungsspannung

OAC-CBX|[| OAC-CBX
-DIO8 -DIO8
T T T

Achtung!

Die Versorgungsspannung darf nicht
durch die CBX-Station durchgeschleift
und Uber den Stecker X100 an eine
andere CBX-Station weitergeleitet wer-
den, da sonst Schdaden an den CBX-
Modulen auftreten kénnen!

can| can|

Ll

| o Y | JHE
(L

+24 V Versorgungs-
2 spannung lber

i Stecker X100

1

alternativ Anschluss von CAN

Uber Anschlussstecker
OAC-CBX OAC-CBX ||| OAC-CBX|[[| OAC-CBX
-DIO8 -DIO8 -DIO8 -DIO8
T T T

I

EﬂRailBus X101

Abb. 10: OAC-CBX-Station mit Anschluss
der Versorgungsspannung
Anschluss von CAN . Py
Generell besteht die Méglichkeit die CAN- [ e srecker
Signale lber den InRailBus oder liber den gAN-bBuEI —
CAN-Stecker eines &duReren OAC-CBX- Too0 muss N WS P o F —
Moduls der CBX-Station einzuspeisen. Die el el ol
Signale werden dann Uber den InRailBus sess|lssss||saas|sasns alternativ
an die folgenden OAC-CBX-Module der MEMg KL!‘M&
OAC-CBX-Station weitergeleitet. Die CAN- . EE i T iber Anschlussstecker
Signale diirfen Gber den CAN-Stecker des I;‘ ‘1\ ‘1\ I;‘ ‘1\ I;‘ ‘q\ InRailBus X101
OAC-CBX-Moduls, das sich am anderen :L :L :L :L
Ende der CBX—StatiQn montiert ist, wei-
tergefiihrt werden. Uber die CAN-Stecker Abb. 11: Anschluss von CAN
der mittleren OAC-CBX-Module der CBX- an der OAC-CBX-Station
Station durfen die CAN-Signale jedoch Ausbau des OAC-CBX-Moduls vom InRailBus
nicht weitergefiihrt werden, da dies zu
unzuldssigen Verzweigungen fiihrt. Ist das OAC-CBX-Modul uber den InRailBus verbunden,
gehen Sie beim Ausbau wie folgt vor:

Bitte beachten Sie, dass an das OAC-CBX- Losen Sie das Modul von der Tragschiene indem Sie
Modul, das sich am Ende des InRailBus den FuBriegel (siehe Abb. 8) nach unten ziehen (z.B.
befindet ein Bus-Abschlusswiderstand mit einem Schraubendreher). Dabei |6st sich das Modul
angeschlossen werden muss, wenn der unten von der Tragschiene und kann abgezogen wer-
CAN-Bus dort endet (siehe Abb. 11). den.

Hinweis:

Es ist moglich, einzelne Gehduse aus dem Verbund zu l6sen, ohne die InRailBus-Verbindung zu unter-
brechen, da beim Ziehen einzelner Module aus dem Verbund die Signalkette nicht unterbrochen wird.

STECKERBELEGUNGEN

Spannungsversorgung X100

Gerate-
buchse: COMBICON MSTBO 2,5/4-G1L-KMGY

Leitungs- COMBICON FKCT 2,5/4-ST, 5.0 mm Raster, Federkraftanschluss-Kontakte,
stecker: PHOENIX-CONTACT Bestell-Nr.: 19 21 90 0 (im Lieferumfang enthalten)

Pin Zuordnung: Pin-Belegung:
Die Pins 1 und 4 sind auf der Leiterplatte miteinander verbunden. Pin Signal
Die Pins 2 und 3 sind auf der Leiterplatte miteinander verbunden.
1 | P24 (+24V)
H H . 2 M24 (GND)
—— Signalbeschreibung:
-+ P24... Versorgungsspannung +24 V 3 | M24 (GND)
mw M24... Bezugspotenzial 4 | P24 (+ 24 V)
Abb. 12
6 (Siehe Anschluss Versorgungsspannung)



CAN-Bus X600
Gerate-
buchse: COMBICON MC 1,5/5-GF-3,81

Leitungs- COMBICON FK-MCP 1,5/5-STF-3,81 (Federkraftanschluss-Kontakte)
stecker: (im Lieferumfang enthalten)

Pin-Zuorndung: Pin-Belegung: Signalbeschreibung:
Pin Signal CAN_L,
> CAN L CAN_GND Bezugspotenzial des lokalen CAN-Physical Layers
3 Shiel_d Anschluss fir Leitungsabschirmung (bei Hut-
Shield schienenmontage direkter Kontakt zu Hut-
4 CAN_H schienen-potenzial)
5

- - nicht angeschlossen

Abb. 13: Anschluss
von CAN OAC-CBX-Modul

CAN und Versorgungsspannung iiber InRailBus X101

Steckertyp: Bus-Connector MEMAX Signalbeschreibung
ME 22,5 TBUS 1,5/5-ST-3,81 KMGY

CAN_L,
Steckeransicht: Pin Belegung: CAN_H CAN-Signale
: : CAN_ Bezugspotenzial des lokalen
P S |
_ |5n MZJQ(ZaND) GND CAN-Physical Layers
P24 Versorgungsspannung +24 V
4 P24 (+24 V) M24 8 .
|
3 CAN_GND dezm:(gspotenila ;
12345 FE irekt am Gehduse des
2 CAN_L Moduls: Funktionserde (mit
Abb. 14: Bus—Connector MEMAX 1 CAN_H Hutschienenpotenzial verbunden)
Digitale Ein/Ausgdnge X400
Gerite- COMBICON Pin Belegung: Pin-Zuordnung: Pin Belegung:
buchse: MCDN 1,5/10—G1—3,5 Signal Pin Pin Signal
RNP26THR
) L+ 24V 1 } 11 | L+24V
Leitungs- 2x COMBICON 1 |r/@Ne@
stecker:  FMC 1,5/10-ST-3,5 2 2 |1 %]1 12 101
(Federkraftanschluss-Kontakte) 3 4 |3 olen 13 102
(im Lieferumfang enthalten) 4 Z ;1 £ %% 14 103
7 |6 i
L+24 L+24 > g Iole %% 15 104
(max. 6A) s (max. 6A) M24 6 9 |3 @@ 16 105
10 |M 1LI’\
7
1 01 T 17 106
2 102 8 18 107
z 103 9 19 108
104
Abb. 15:
5 105 10 Pin-Zuordnung 20 M24
6 106 . .
7 107 Signalbeschreibung:
8 100 L
M24 L +24 V  Versorgungsspannung der digitalen
'X' Ausgange
Gehiuse- M24 Bezugspotenzial

aufdruck . .
Abb. 16- Steckeraufsicht 101-8 Signale der digitalen I/Os 1-8

Achtung!

Die maximale Strombelastung der Steckerkontakte betrdgt 6A/Pin. Sollen alle 8 Ausgdnge
mit der maximal zuldssigen Last betrieben werden, so sind fiir die Spannungszufiihrung
die Pins 1 und 11 zu verwenden. Die Pins sind auf der Leiterplatte miteinander verbunden.

&

Die Angaben in diesem Dokument sind unverbindlich. Aktuelle technische Daten stehen auf Anfrage gern zur Verfligung.
Fur die Richtigkeit der Informationen wird keine Haftung tibernommen. OAC-CBX-DIO8-PT-101.01-DE
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