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Kurzbeschreibung

Der Fahrrechner FAHR-1F-M dient zum Einlesen des Gebers einer einzelnen Achse sowie
zum Ansteuern der Motoren der Achse, die Fahrrechner FAHR-4F-M, FAHR-4S-M und
BAHN-4-M zum Lesen und Steuern von bis zu 4 Gebern und Achsen.

Zum Einlesen der Geberwerte dienen die jeweiligen Buchsen (siehe Skizze unten). Die zu
steuernden Motoren werden an den Ausgangsstecker angeschlossen.

Achtung!
Bei den Fahrrechnern FAHR-4F-M, FAHR-45-M und BAHN-4-M ist die 1. Achse die

Referenzachse fiir die Geberdecodierung. Sie muss deshalb immer belegt sein!
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Belegung der Eingangsbuchsen

Die Eingangsbuchsen und die Anschlussstecker der Geber sind wie folgt verbunden:

Pin Pin Bedeutung Bedeutung

FAHR Geber FAHR 1F-M FAHR 4F-M/FAHR 4S-M
1 4 Sendetakt + Sendetakt +
3 7 +24V +24V
4 1 GND GND
5 2 Empfangsdaten 1 + IN+ (Empfangsdaten)
6 - Empfangsdaten 2 + IN2+ (nur Geber 1)
7 - Empfangsdaten 3 + IN3+ (nur Geber 1)
8 - Analoger Sollwert Analog. Sollw. (+/- 10 V)
9 5 Sendetakt - Sendetakt -
10 7 +24V +24V
11 1 GND GND
12 3 Empfangsdaten 1 - IN- (Empfangsdaten)
13 - Empfangsdaten 2 - IN2- (nur Geber 1)
14 - Empfangsdaten 3 - IN3- (nur Geber 1)
15 - Analoger Sollwert Analog. Sollwert (GND)

Alle nicht genannten Pins diirfen nicht beschaltet werden!

Produktreferenz

Fahrrechner dlterer Bauart kdnnen wie folgt ersetzt werden:

ALT NEU
(M=MOTION)

FAHR-1 FAHR-1A-M
FAHR-1A FAHR-1A-M
FAHR-1F FAHR-1F-M
FAHR-4 FAHR-4A-M
FAHR-4A FAHR-4A-M
FAHR-4F FAHR-4F-M
FAHR-4S FAHR-4S-M
BAHN-3 NA

BAHN-4 BAHN-4-M

Die Angaben in diesem Dokument sind unverbindlich. Aktuelle technische Daten stehen auf Anfrage gern zur Verfiigung.

Fur die Richtigkeit der Informationen wird keine Haftung tibernommen.

OAC-MOTION-PT-101.01-DE
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Belegung des Ausgangssteckers

Die Ausgangstecker der Fahrrechner FAHR-1F, FAHR-4F und FAHR-4S haben folgende

Belegung:
Pin FAHR Bedeutung
1 IN +24 V
2 +24 V
3 oV
4 OuT 4
5 OouT 3
6 OouT 6
7 OouT 8
9 +24 'V
10 oV
11 OUT 1
12 OouT 2
13 OuT 5
14 ouT 7
Technische Daten
FAHR-TA-M | FAHR-1F-M
ModulgroRe: 100x160 mm | 100x160 mm
Modulgewicht: 140 g 140 g
Zul. Temperaturbereich: 0-50°C 0-50°C
Typ. Stromaufnahme: 400 mA/5 V 400 mA/5 V
FAHR-4A-M | FAHR-4F-M | FAHR-45-M
ModulgroRe: 100x160 mm | 100x160 mm | 100x160 mm
Modulgewicht: 195 g 195 ¢g 195 g
Zul. Temperaturbereich: 0-50°C 0-50°C 0-50°C
Typ. Stromaufnahme: 400 mA/5 V 400 mA/5 V 400 mA/5 V
BAHN-4-M
ModulgroRe: 100x160 mm
Modulgewicht: 4509
Zul. Temperaturbereich: 0-50°C
Typ. Stromaufnahme: 400 mA/5 V




Kartenadresse

Die Einstellung des Adressbereichs wird tiber die Drehschalter LOW und HIGH vorgenommen.
Damit lassen sich die Adressbereiche ab 20Hex bis 3EHex direkt einstellen. Mit dem Schalter
fir die niederwertigen 4Bit LOW dirfen nur gerade Adressen eingestellt werden.

1 Adresse 20Hex LOW auf O HIGH auf 2
2 Adresse 22Hex LOW auf 2 HIGH auf 2
3 Adresse 24Hex LOW auf 4 HIGH auf 2
4 Adresse 26Hex LOW auf 6 HIGH auf 2
5 Adresse 28Hex LOW auf 8 HIGH auf 2
6 Adresse 2AHex LOW auf A HIGH auf 2
7 Adresse 2CHex LOW auf C HIGH auf 2
8 Adresse 2EHex LOW auf E HIGH auf 2
9 Adresse 30Hex LOW auf 0 HIGH auf 3
10 Adresse 32Hex LOW auf 2 HIGH auf 3
11 Adresse 34Hex LOW auf 4 HIGH auf 3
12 Adresse 36Hex LOW auf6 HIGH auf 3
13 Adresse 38Hex LOW auf 8 HIGH auf 3
14 Adresse 3AHex LOW aufA HIGH auf 3
15 Adresse 3CHex LOW auf C HIGH auf 3
16 Adresse 3EHex LOW auf E HIGH auf 3

Adress-
schalter

EL

Die Angaben in diesem Dokument sind unverbindlich. Aktuelle technische Daten stehen auf Anfrage gern zur Verfiigung.
Fur die Richtigkeit der Informationen wird keine Haftung tibernommen.

OAC-MOTION-PT-101.01-DE
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